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Ans prtiche 

(\l Nadelapparat fiir medizinische Zwecke, mit in einer 
Hills e bin und her verschiebbarem, einen Nadelkopf tragenden, 
gegen die Kraft einer Antriebsfeder in eine zurtickge- 
zogene Auslosestellung bringbaren Nadelschieber, dadurch 
gekennzeichnet, da£ der Nadelschieber (3) mittels eines 
Drehglieds (9) wenigstens in RGckhubrichtung (6) antreibbar 
ist. 

2. Apparat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
da£ das Drehglied (9) als Exzenter ausgebildet isir oder 
einen exzentrisch zur Drehachse angeordneten Mitnehmer 
(12) fUr den Schieber (3) aufweist, der mindestens beim 
Rttckhub des Schiebers mit einer Mitnahmef IMche (13) oder 
-kante des letzteren zusammenwirkt. 

3 # Apparat nach Anspruch 2, mit einem Mitnehmer, dadurch 
gekennzeichnet, daU die Drehachse (11) des Drehglieds (9) 
etwa senkrecht zur L&ngsachse (17) des Schiebers (3) 
verlSuft und die Mitnahmef l^che (13) durch eine der seit- 
lichen Flanken einer Kerbe, Nut (1H) od, dgl. des Schiebers 
gebildet ist, die sich in LMngsrichtung des Mitnehmers 
erstreckt. 
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U. Apparat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dafi 
der &u£ere Teil (15) der Nut (m) od. dgl. verbreitert 
ist und die Drehachse (11) des Drehglieds (9) in den 
verbreiterten Teil wenigstens hineinragt. 

5. Apparat nach Anspruch 3 oder dadurch gekennzeichnet, 
daB der Schieber (3) im Bereich der Nut (1H, 15) od. dgl. 
eine Aussparung (16) fttr das Drehglied hat. 

6. Apparat nach einem Oder mehreren der vorhergehenden 
Ansprtlche, dadurch gekennzeichnet, da& das Drehglied (9) 
mittels eines Motors (18), vorzugsweise Niederspannungs- 
Elektrcraotors , antreibbar ist. 

7. Apparat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, da£> 
das Motorgeh&use als Griff (19) ausgebildet ist und sich 
im wesentlichen etwa senkrecht zu dem den Schieber (3) 
aufnehmenden Gehause (2) erstreckt. 

8. Apparat nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Ansprtiche, gekennzeichnet durch eine Anzeigevorrichtung 
(25) ftlr die Stellung des Schiebers (3). 

- 3 - 

030031/041 5 



2903159 



9» Apparat nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Schieber (3) oder ein damit verbundenes Schiebe- 
glied (26) zur Bildung der Anzeigevorrichtung (25) 
durch das GehSuse (2) nach auBen hindurchgeftthrt ist. 

10* Apparat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
dafi zumindest das Uberstehende Ende des Schiebeglieds 
(26) mit einer Signalfarbe, insbesondere rot, ttberzogen 
oder eingef^rbt ist. 
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Nadelapparat fttr medizinische Zwecke 



Die Erfindung bezieht sich auf einen Nadelapparat fUr 
medizinische Zwecke, mit in einer Httlse hin und her ver- 
schiebbarem, einen Nadelkopf tragenden, gegen die Kraft 
einer Antriebsf eder in eine zurtickgezogene Auslttsestellung 
bringbaren Nadelschieber* Nadelapparate dieser Art sind 
an sich bereits bekannt, beispielsweise durch die DE-PS 
24 05 342« Der Nadelschieber wird dort durch Hochheben 
eines Betatigungsorgans gegen den Widerstand der Antriebs- 
feder in die AuslCsestellung gebracht. Wenn letztere 
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erreicht ist, wird er mittels eines Verrastmechanismus 
gehalten. Dies ftlhrt insgesamt zu einer verhMltnismSfiig 
aufwendigen Konstruktion und dementsprechenden Herstellungs- 
kosten. Es kommt noch hinzu, daJ& bei diesem Nadelapparat 
aufgrund seines Spannmechanismus keine besonders hohe 
Nadelungsfolge erzielbar ist. Aufcerdem muB dieser Apparat 
mit zwei Handen bedient werden. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht inf olgedessen darin, 
einen Nadelapparat ftir medizinische Zwecke der eingangs 
genannten Art zu schaffen, dessen Spann- und Ausl6se- 
mechanismus einfacher gestaltet ist. 

Zur L6sung dieser Aufgabe wird ein Nadelapparat gem&fc 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1 entsprechend dem kenn- 
zeichnenden Teil des ersten Anspruchs ausgebildet. Bei 
diesem Nadelapparat ISBt sich der den Nadelkopf tragende 
Schieber mit Hilf e eines Drehglieds wenigstens in RUck- 
hubrichtung verschieben, wobei gleichzeitig auch die 
Antriebsfeder gesparmt wird. Bei oder evtl. auch kurz 
nach Erreichen der AuslSsestellung kann das Drehglied 
vcm Nadelschieber abgekuppelt werden, so da& dieser, 
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lediglich von der Antriebsfeder beaufschlagt, seinen 
Arbeit shub durchfflhrt* Das Drehglied kann erf order li- 
chenfalls wMhTend des Arbeitshubs weitergedreht werden, 
so daB unmittelbar am Ende des Arbeitshubs ein aber- 
maliges Anskuppeln des Drehglieds an den Nadelschieber 
ohne Verzogerung mSglich ist. Hierdurch erreicht man 
eine relativ hohe Nadelungsfolge. Die Drehbewegung kann 
mit in der Technik bekannten und gel£ufigen Mitteln in 
eine lineare Bewegung umgesetzt werden, beispielsweise 
mit Hilfe einer Zapfen-Langlochverbindung, einer Zahn- 
stange-Zahnrad- bzw* Teilzahnradverbindung tiber Exzenter 
u.dgl. 

* 

Eine besonders bevorzugte Ausftihrungsform der Erfindung 
sieht vor, dafi das Drehglied als Exzenter ausgebildet 
ist oder einen exzentrisch zur Drehachse angeordneten 

* 

Mitnehmer £iir den Schieber aufweist, der mindestens beim 
Rttckhub des Nadel schieber s mit einer Mitnahraefiache 
oder -kante des letzteren zusammenwirkt. Diese Art der 
Kupplung von Drehglied und Schieber zeichnet sich durch 
ihre besonders einfache und damit robuste sowie preis- 
werte Art aus* Es kommt noch hinzu, dafl hierdurch sowohl 
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das Ankuppein als auch das Freigeben des Schiebers beson- 
ders einf ach ist und insbesondere das Freigeben des 
Nadelschiebers sehr exakt erfolgt. Wichtig ist sowohl 
bei dieser als auch den anderen mGglichen Ausfuhrungen, 
daB der Arbeitshub des Nadelschiebers beim Erreichen 
der AuslSsestellung nicht behindert und im Falle eines 
Abkuppelns das Wiederankuppeln problemlos moglich ist. 

Bei einem Nadelapparat mit einem Mitnehmer wird in Weiter- 
bildung der Erfindung vorgeschlagen, daft die Drehachse 
des Drehglieds etwa senkrecht zur Langsachse des Schiebers 
verlauft und die Mitnahmef lache durch eine der seitlichen 
Flanken einer Kerbe, Nut od. dgl. des Schiebers gebildet 
ist, die sich in Langsrichtung des Mitnehmers erstreckt. 
Die Drehachse und die Langsachse mttssen sich dabei nicht 
notwendigerweise kreuzen, vielmehr kann die eine an der 
anderen seitlich vorbei gehen. Es ist ohne weiteres m6glich 
daft die Drehachse insgesamt seitlich am Nadelschieber 
vorbeigefUhrt ist, so dafi dieser keiner besonderen Aus- 
nehmung fur die Drehachse bedarf. Die Tiefe der Kerbe 
oder Nut richtet sich nach dem seitlichen Abstand des 
Mitnehmers von der Drehachse. Die Nutbreite ist abhangig 
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vom Durchmesser des Mitnehmers und dessen Bewegungsbahn. 

Wenn der Sufiere Teil der Nut od. dgl. gemSG einer anderen 
Ausgestaltung der Erfindung verbreitert ist und die Dreh- 
achse des Drehglieds in den verbreiterten Teil wenigstens 

to 

hineinragt, so erreicht man dadurch eine kompaktere Bau- 
weise. indem man die Drehachse nSher an die geometrische 
Achse des Schiebers heranbringen kann. Dabei ist es besonders 
vorteilhaft, wenn die Drehachse in den verbreiterten Teil 
nicht nur hineinragt, sohdern diesen durchsetzt, weil dann 
das auf der* anderen Seite (iberstehende Ende im Gehftuse des 
Nadelapparats zus&tzlich noch gelagert werden kann. Dies kommt 
dem exakten Lau£ und ggf . auch dem An- und Abkuppeln sowie 
der langen Lebensdauer des Nadelapparats zugute. 

Eine andere Variante der Erfindung sieht vor, dafi der 
Schieber im Bereich der Nut od. dgl. eine Aussparung 
ftir das Drehglied hat. Ihre Grofte richtet sich nach den 
Abmessungen des Drehglieds und dem Hub des Schiebers, der 
in keiner seiner beiden Schiebeendstellungen das Drehglied 
berflhren darf* Andererseits ermoglicht das aber eine Ver- 
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ktirzung des Mitnehmers und damit eine Verringerung der 
Belastung des letzteren. 

Der Vorteil des erfindungsgemaiJen Nadelapparats kommt 
insbesondere dann besonders zur Geltung, wenn das Dreh- 
glied mittels eines Motors, vorzugsweise eines Nieder- 
spannungs-Elektromotors, antreibbar 1st. Zum einen ist 
der Nadelapparat dann au£ jeden Fall zur Einhandbediemmg 
geeignet, und zum andern l&Bt sich dadurch die Nadelungs- 
folge, zumindest theoretisch, relativ hoch wahlen. In 
der Praxis kann man jedoch fiber eine bestimmte Frequenz 
nicht hinausgehen, weil der Nadelapparat vorzugsweise nach 
jedem Arbeitshub an eine neue Korperstelle des Patienten 
gebracht wird. Dieses Verlagern von einer KSrperstelle zur 
nachsten bestimmt bei diesem Nadelapparat demnach allein 
die Nadelungsfolge. Besonders vorteilhaft ist auch das 
v511ig ermtidungsfreie Arbeiten mit diesem Nadelapparat, 
dessen Antriebsfeder nunmehr maschinell, d.h. mit Hilfe 
des Antriebsmotors, gespannt wird, Im Bedarfsfalle kann 
zwischen das Drehglied und den Motor noch eine Einrichtung 
zur Drehzahlveranderung, insbesondere ein Untersetzungs- 
getriebe, geschaltet werden. 
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Eine Weiterbildung der Erfindung sieht vor, dafi das 
Motor gehause als Griff ausgebildet ist und sich im 
wesent lichen etwa senkrecht zu dem den Schieber aufnehmenden 
Gehause erstreckt. Lange und Durchraesser des Motors sind 
entsprechend der HandgrCBe zu wShlen. Sofern erforderlich, 
kann das Motor- oder evtl. ein Motor-Getriebe-GehMuse 
an seinem AuBenumfang in besonderer Weise gestaltet 
werden, urn eine gute Griffigkeit zu erlangen. 

Eine andere Ausgestaltung der Erfindung ist gekennzeichnet 
durch eine Anzeigevorrichtung fiir die Stellung des 
Schiebers. Das ist insbesondere bei motor lichem Antrieb 
und hoher Nadelungsf olge von Vorteil, weil dadurch ein 
Abheben des Nadelapparats van Kftrper vor Durchf tthrung des 
Arbeitshubs vermieden wird # Aufcerdem gibt diese Anzeige- 
vorrichtung einen gewissen Rhytmus far das Abheben und 
Wiederaufsetzen des Apparats auf die Haut des Patienten. 

Eine in dieser Richtung bevorzugte Ausftthrungsf orm der 
Erfindung sieht vor, daft der Schieber oder ein damit ver- 
bundenes Schiebeglied zur Bildung einer Anzeigevorrichtung 
durch das GehSuse nach aufien hindurchgeftihrt ist. Zweck- 
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mSMgerweise sollte die Anordnung so getroffen sein, daS> 
der Schieber bzw. das Schiebeglied am Ende des Arbeitshubs 
etwa btlndig mit dem GehSuse ist, d.h. ttber dieses nicht 
oder nur unbedeutend hinausragt. Dadurch erhMlt man einen 
besseren Cberblick ttber die momentane Stellung des 
Schiebers. In weiterer Ausbildung der Erfindung ist vor- 
gesehen, dafi zumindest das tiberstehende Ende des Schiebe- 
glieds mit einer Signalfarbe, insbesondere rot, tiberzogen 
oder eingef&rbt ist. Dadurch hebt es sich vom GehHuse 
oder zumindest dem umgebenden GehSuseteil besonders gut 
ab, insbesondere wenn das GehMuse verchromt od. dgl. ist 
bzw. aus einem andersf arbigem Kunststoff besteht. 

In der Zeichnung ist ein Ausftthrungsbeispiel der Erfindung 
dargestellt. Es zeigen: 

Figur 1 eine teilweise als Halbschnitt ausgefuhrte 

» 

Seitenansicht des erf indungsgem&Ben Nad el - 
apparats » 

Figur 2 eine teilweise abgebrochene Ansicht der Fig. 1 

in Pfeilrichtung A. 
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In einer Httlse 1, die zugleich den wesentlichen Teil des 
GehMuses 2 des Nadelapparats bildet, ist ein Nadelschieber 
3 mit einem Nadelkopf 4 im Sinne des Doppelpfeils 5 
auf und ab verschiebbar. Der Rttckhub erfolgt im Sinne des 
Pfeils 6 gegen die Kraft der Antriebsfeder 7. Letztere 
ist vorzugsweise als Schraubendruckfeder ausgebildet, und 
sie sttttzt sich rait ihrem in Fig. 1 unteren Ende an 
einem Aufienbund des Schiebers 3, und mit ihrem oberen 
Ende an einem Gehauseabsatz 8 ab* Der Arbeitshub erfolgt 
ent gegen dem Pfeil 6. 

Der Nadelschieber 3 ist erfindungsgenuifc mittels eines 
Drehglieds 9 wenigstens in Rttckhubrichtung 6 antreibbar. 
Beim Ausftthrungsbeispiel wird es lediglich in Richtung des 
Pfeils 10 gedreht. Aufterdem ist dort ein Antreiben des 
Nadelschiebers durch das Drehglied auch nur in Rttckhub- 
richtung 6 vorgesehen. Der Arbeitshub erfolgt einzig und 
allein mit Hilfe der Antriebsfeder 7* 

Das Drehglied 9 trSgt einen exzentriseh zu seiner Dreh- 
achse 11 angeordneten und sich dazu im wesentlichen parallel 
erstreckenden, vorzugsweise stiftfSrmigen Mitnehmer 12. 
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Er arbeitet mit einer Mitnahmef lSche 13 des Schiebers 3 
zusammen. Diese ist durch die eine seitliche Flanke einer 
Nut 1H des Schiebers gebildet. Die Abmessungen dieser Nut 
richten sich nach den Bewegungsbahnen des Mitnehmers 12 
und des Schiebers 3 sowie den geometrischen Abmessungen 
der in diesem Bereich vorhandenen Teile des Nadelapparats. 

Der SuBere Teil 15 der Nut 14 ist verbreitert, um die 
Drehachse 11 nSher an die geometrische Achse 17 des 
Schiebers bzw. der Httlse 1 heranbringen zu k8nnen. In 
Fig. 2 schneiden sich die beiden geometrischen Achsen. 
Falls man den Schieber nicht zu sehr schwachen mSchte, 
kann man die geometrische Achse der Drehachse 11 auch 
links von der geometrischen Achse 17 des Schiebers an- 
oixinen. Auf jeden Fall ergibt sich hierdurch eine relativ 
kompakte Bauform. Das erreicht man auBerdem auch noch 
dadurch, daB der Schieber im Bereich der Nut 14 eine Aus- 
sparung 16 fttr das Drehglied 9 hat, Dadurch lMBt sich 
das Drehglied gewissermaBen ins Innere des Schiebers 
verlegen, und dies hat nicht nur die kompaktere Bauweise 
zur Folge, sondern auch eine kttrzere Ausbildung und damit 
erhShte Belastbarkeit des Mitnehmers 12. . 
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Das Drehglied 9 ist mittels eines Motors 18, vorzugsweise 
eines elektrischen Niederspannungsmotors > antreibbar, 
Dieser kann von dem Schalter 19 ein- und ausgeschaltet 
werdem ZweckmSBigerweise bildet das GehSuse des Motors 
18 zugleich einen Griff 20 des Nadelapparats. Der Motor 
erstreckt sich senkrecht zur Htilse 1, so dafi der Apparat 
insgesamt sehr handlich wird. Ggf . kann zwischen Motor 
und Drehglied 9 ein nicht dargestelltes Getriebe od. dgl. 
geschaltet werden. Die Ausbildung des mittleren Schieber- 
bereichs ermSglicht des weiteren eine VerlSngerung der 
Drehachse 11 tlber das Drehglied 9 hinaus, Dadurch ist 
es moglich, das freie Ende 21 der Drehachse 11 auch noch 
auf der gegenttberliegenden Seite zu lagern. Zu dies em 
Zweck besitzt das GehMuse bzw, ein in ein Gewinde eines 
seitlichen GehSuseansatzes 22 eingedrehtes Schraubglied 23 
eine insbesondere angeformte Lagerschale 24. 

Der Nadelapparat besitzt eine Anzeigevorrichtung 25 fttr 
die Stellung des Schiebers 3. Zur Bildung dieser Anzeige- 
vorrichtung ist der Schieber bzw, ein zapfenffirmiger 
Schieberansatz 26 durch das GehSuse 2 nach aufien hindurch- 
geftihrt. Die Abmessungen sind zweckmSMgerweise so ge- 
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troffen, da£ die Lange des tiberstehenden Teils am Ende 
des Rtickhubs etwa der GrSJ&e des Arbeit shubs entspricht. 
In diesera Bereich befindet sich aufierdem noch eine Verdreh- 
sicherung 27 ftir den Schieber 3. Diese besteht aus einem 
radial ttberstehenden Stift 28 des Schieberansatzes 26, 
der in einer Langsnut 29 des Gehauseendes 13 geftihrt ist, 
Ober letzterem befindet sich eine Schraubkappe 31, welche 
die Verdrehsicherung schtttzt. Vorzugsweise ist das Gehause 2 
des Nadelapparats verchromt, vernickelt oder in Shnlicher- 
Weise oberf ISchenbehandelt, wMhrend das ttberstehende Ende 
des Ansatzes 26 mit einer Signalfarbe versehen ist oder 
beispielsweise aus einem signalf arbenen Kunststof f teil 
besteht, welches in geeigneter Weise gehalten, beispiels- 
weise angeschraubt ist. 

Am Ende des Arbeitshubs trifft die Schulter 32 des Schiebers 
3 auf einem ringfSrmigen Dampf ungsglied, beispielsweise 
einem O-Ring 33, auf, der an der Schraubhillse 34 gehalten 
ist. An deren Bund 35 liegt das mit einem Aufcenbund ver- 
sehene Ende einer Schutzkappe 36 an, Diese wird vor Gebrauch 
des Nadelapparats in bekannter Weise abgenommen, Die Nade- 
lungstiefe wird mit Hilfe der einschraubbaren Httlse 37 
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eingestellt. Die Nadeln des Nadelkopfs sind mit 38 
bezeichnet. Er ist in nicht gezeigter Weise in den 
Schieber 3 eingeschraubt. 

Der Motor wird vorzugsweise Uber einen drehbaren Koaxial- 
stecker 39 mit der Strcsmquelle verbunden. 
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